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1 BESCHREIBUNG

1.1 Allgemeine Angaben

1.11 Bezeichnung

Die Baugruppe hat die Bezeichnung ,Eigentest (BITE) BT 1800¢.

1.1.2 Verwendungszweck

Zusammen mit den entsprechenden Steuerfunktionen des Mikroprozessors in der zen-
tralen Steuerung des Empfangers bildet die Baugruppe BT 1800 das ,,Built-In Test
Equipment“ (BITE).

Dieses BITE ermdglicht sowohl eine standige Uberwachung des Empfangers auf ein-
wandfreie Funktion wahrend des Betriebes wie auch einen gezielten Funktionstest zur
Lokalisierung fehlerhafter Baugruppen.

In der Baugruppe BT 1800 werden die von Testsensoren in den einzelnen Baugruppen
gelieferten Signale fur die Auswertung im Mikroprozessor aufbereitet.

11.3 Allgemeine Beschreibung

Die Baugruppe Eigentest BT 1800 ist als Einschub ausgefiihrt und besteht aus einer
Leiterkarte mit einer Frontplatte an der einen und einer 96poligen Steckerleiste an der
anderen Schmalseite.

Uber die Steckerleiste fithren alle Verbindungen zwischen dieser Leiterkarte und den
abrigen Gerateteilen.

An der Frontplatte befinden sich 11 tbereinander angeordnete, den einzelnen Baugrup-
pen zugeordnete rote Leuchtdioden zur Fehleranzeige (zusatzlich eine griine Leuchtdio-
de zur Anzeige des Testendes), eine Taste zum manuellen Starten des Prifprogrammes
und eine 4polige Stecker/Buchsen-Kombination (vorgesehen fiir den AnschluB einer
Option).

Die Baugruppe BT 1800 ist von hinten in den Baugruppentrager des Gerates eingescho-
ben und mit zwei Schrauben befestigt.
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1.2

Lieferumfang

1.21 Standardausfiihrung

Pos. Stiick Benennung Sach-Nr.

1 1 Eigentest (BITE) BT 1800 52.1829.500.00
1.2.2 Sonderzubehér

Kein Sonderzubehér erforderlich.

1.2.3

Ersatzteile

Ersatzteile fur Stufe 1 sind nicht vorgesehen.

1.3

Technische Daten

Da die Baugruppe BT 1800 stets Teil eines Gerétes ist, wird auf Abschnitt 1.3 der je-
weiligen Geratebeschreibung verwiesen.

1.3.1 und 1.3.2 Siehe Abschnitt 1.3

Die Baugruppe benétigt eine Versorgungsspannung von +5 V.
Die Stromaufnahme betragt | = 230 mA =25 mA.

1.3.3

1-02

Abmessungen und Gewicht

Breite Hohe Tiefe Gewicht
mm mm mm kg

20 128,5 310 etwa 0,4
Einbautiefe 287

BT 1800



1.4 Technische Beschreibung

Die Baugruppe BT 1800 besitzt im Wesentlichen eine Anzahl Eingéange fiir Signale von
den Testsensoren, die in den einzelnen Baugruppen des Empféangers untergebracht
sind, einen AnschluB an den Empfanger-Datenbus sowie Adressen-Eingange und eine
LED-Reihe zur Fehleranzeige.

Die Steuerung des Testablaufes und die Auswertung der Testsignale geschieht tber
den Datenbus durch den Mikroprozessor des Empféngers.

Von den Testsignal-Eingadngen der Baugruppe BT 1800 sind sechs fir die standige Be-
triebstiberwachung vorgesehen. Damit werden die Pegel von 1. und 2. Oszillator auf ih-
ren richtigen Wert aberprift, die Oszillator-Synchronisation kontrolliert und z.B. festge-
stellt, ob die Stromversorgungs-Baugruppe die richtige Spannung liefert und ob der
Heizstrom fir den Thermostat des Frequenznormals vorhanden ist. Die MeBergebnisse
dieser Betriebstiberwachung gelangen zu einem Bus-Transceiver und kénnen von dort
vom Mikroprozessor abgerufen werden. Sie sind zuséatzlich logisch miteinander ver-
knipft, und zwar in der Art, daB bei einem festgestellten Fehler sofort ein Interrupt-Be-
fehl fur den Mikroprozessor ausgelést wird.

An weiteren Eingdngen liegen Signale von verschiedenen MeBpunkten der einzelnen
Baugruppen. Mit einem gezielten Funktionstest 148t sich damit z.B. der Weg des Emp-
fangssignals bzw. seine Umsetzung in den einzelnen Baugruppen verfolgen. So werden
unter anderem die ZF-Pegel vor und nach der Filterbaugruppe aber auch ZF- und NF-
Pegel in der Demodulator-Baugruppe erfaBt.

Mit Hilfe von drei Eingangen wird abgefragt, ob optionale Baugruppen im Empfanger
eingebaut sind. Nur wenn bei der Abfrage festgestellt wird, daB sie vorhanden sind,
werden die ihnen zugeordneten Testschritte ausgefiihrt und die entsprechende Bedien-
elemente am Bedienfeld des Empfangers freigegeben.

AuBerdem liegen noch an acht Eingangen Signale, die zur Uberpriifung der Mikropro-
zessorsteuerung dienen. Uber die Adresseneingange wird der Baugruppe BT 1800 ein
Schreib- oder Lesebefehl zugefiihrt, bzw. wird die Baugruppe tiberhaupt angesprochen.
Das Starten eines Testlaufes geschieht entweder durch Driicken der entsprechenden
Tasten am Bedienfeld des Empfangers oder der Taste ,TEST“ an der BT-1800-Front-
platte. Wird bei diesem Funktionstest ein Fehler in einer Baugruppe erkannt, dann wird
das in der Steueranzeige am Bedienfeld angezeigt. Gleichzeitig leuchtet in der LED-
Reihe an der Frontplatte der Baugruppe BT 1800 die rote Leuchtdiode auf, die dieser
fehlerhaften Baugruppe zugeordnet ist. LAuft der Test ab ohne einen Fehler festzustel-
len, leuchtet zum SchluB die griine LED ,TEST ENDE*“ auf.
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BETRIEBSANLEITUNG

Da die Baugruppe nur in einem Gerat (z.B. Empfanger) betrieben werden kann, wird auf
Abschnitt 2 der Beschreibung des entsprechenden Gerétes verwiesen.

21

Bedeutung der Abkiirzungen neben den Anzeige-LEDs

Auf der Frontplatte der Baugruppe BT 1800 sind untereinander 12 Leuchtdioden (11 ro-
te und eine griine) angeordnet. Das Aufleuchten einer roten LED zeigt einen Fehler in
der ihr zugeordneten Baugruppe an. Die Abklrzungen neben den Leuchtdioden stehen

fur folgende Baugruppen:

Abklrzung Baugruppenbezeichnung

NS/NB Stromversorgung

AO Analyseoszillator

1Z Telegrafie-Zusatz

ES Empfangervorselektion

HT HF-Teil

Fl ZF-Filterbaugruppe

DE Demodulator

DE Il 2. Demodulator (ISB-Demodulator)
D Telegrafie-Demodulator

AD Antennen-Diversity

ZS Steuerbaugruppe und Speicherbaugruppe

* bedeutet: Zusatzbaugruppe (Option)

Hinweis: Die hier angegebenen Abkurzungen werden zum Teil auch in den Anlagen 1,
3 und 4 benutzt.
2.2 Aufbau und Abbau
2.21 Erlauterung der Steckanschliisse
Kontaktbelegung Bemerkung
BU 501 1 +12V verbunden mit ST 1/3a
2 Masse verbunden mit ST 1/2a bis ¢
4 12V ) verbunden mit ST 1/3b
3 Eingang Auslésung Uberspannung verbunden mit ST 1/24c
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3 WARTUNG UND INSTANDSETZUNG
DURCH DAS BEDIENUNGSPERSONAL

3.1 Wartung

Siehe Abschnitt 3.2.

3.2 Instandsetzung durch das Bedienungspersonal

Eine Wartung bzw. Instandsetzung der Baugruppe kann durch das Bedienungspersonal
nicht vorgenommen werden.

Da die Baugruppe stets Teil eines Gerates ist, wird auf Abschnitt 3 der jeweiligen Ge-
ratebeschreibung verwiesen.

3.3 Hinweise fiir die Erhaltung bei ldngerer Stillegung

Die Baugruppe kann ohne besondere Wartungsarbeiten fiir I1angere Zeit auBer Betrieb
gesetzt werden. Sie enthélt keine Bauteile, die bei langerer Lagerung ihre Eigenschaf-
ten &ndern oder einem Selbstverbrauch unterliegen. Die Baugruppe soll jedoch in ei-
nem trockenen und staubfreien Raum gelagert werden, in dem eine Verschmutzung
auszuschlieBen ist. Andernfalls ist eine besondere Verpackung notwendig (z.B. in Folie
einschweiBen).
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4 INSTANDSETZUNG DURCH FACHPERSONAL

4.1 Sonderwerkzeuge, MeB- und Priifgerate
Entfallt.
4.2 Wirkungsweise

(siehe Anlage 1)

Hinweis: In dieser Beschreibung sind die einzelnen Teilschaltungen von Integrierten
Schaltungen (z.B. Gatter oder Inverter) so bezeichnet, daB in Klammern hin-
ter der Kurzbezeichnung der Integrierten Schaltung die Nummer des Kon-
taktes steht, an dem der Ausgang der betreffenden Teilschaltung liegt.

Beispiel: IS 3 (8) Teilschaltung mit Ausgang auf Kontakt 8 der Integrierten Schal-
tung IS 3.

Fur den Eigentest werden Daten von verschiedenen MeBstellen im Empfanger an die
Eingédnge der Baugruppe BT 1800 gefiihrt. Die ankommenden Daten, die entweder be-
reits aus TTL-Signalen bestehen, oder innerhalb der Baugruppe in entsprechende TTL-
Pegel umgeformt werden, gelangen alle zu den beiden 8-bit-Bus-Transceivern IS 16
(Byte 1) und IS 17 (Byte 2). Deren Ausgénge liegen parallel an den acht Datenbusleitun-
gen (ST 1, Stifte 19¢ bis 22a). Durch Steuerbefehle vom Mikroprozessor der zentralen
Steuerung konnen so die aufbereiteten MeBdaten vom Datenbus iibernommen werden.
Mit einem weiteren Bus-Transceiver IS 18 (Byte 3), dessen acht Ausgéange ebenfalls mit
den Datenbusleitungen verbunden sind, wird Gber die Eingange ST 1/12a bis 14b eine
Testschleife zur Prifung der Mikroprozessor-Steuerung gebildet.

Die von den einzelnen Testsensoren gelieferten Daten sind von ganz unterschiedlicher
Art und Bedeutung.

Mit dem am Eingang ST 1/23c liegenden Signal wird die Oszillator-Synchronisation ge-
praft. Dazu wird mit den beiden Monoflops von IS 2 festgestellt, ob es sich um ein sta-
tisches Signal handelt, oder ob Impulse auftreten. IS 1 dient dabei zur Unterdriickung
von kurzen Stérungen.

Mit IS7 (1) und IS 7 (2) — Eingénge ST 1/24a und 24b — werden die Pegel von 1. und
2. Oszillator tiberwacht. Uberschreiten sie eine vorgegebene Schwelle, dann gehen die
entsprechenden Ausgangspegel von IS 7 auf LOW.

Drei weiteren Eingéngen werden bereits TTL-Signale zugefiihrt: So wird mit dem Signal
am Eingang ST 1/23a die Stromversorgungsbaugruppe uberwacht, und mit dem Signal
am Eingang ST 1/23b das Vorhandensein des Heizstromes fur den Thermostat des Fre-
quenznormals geprift, wobei LOW jeweils auf einen Fehler in der zugeordneten Bau-
gruppe hinweist. SchlieBlich wird mit dem Signal am Eingang ST 1/24c festgestellt, ob
am Eingang der Zusatzbaugruppe ,Empfangervorselektion* (ES) eine Uberspannung
auftritt.

Mit den Signalen an den vorstehend angegebenen sechs Eingéngen wird die Funktion
des Empféngers wahrend des Betriebes standig Giberwacht. Dabei sind die abgeleiteten
TTL-Pegel Gber die Gatter IS 6, IS 12, IS 3 und dem Inverter IS 9 (10) so miteinander ver-
knupft, daB bei einem festgestellten Fehler ein LOW-Pegel am Ausgang ST 1/22b ent-
steht, der als Interrupt-Befehl fiir den Mikroprozessor dient.
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An weiteren Eingangen liegen Signale von MeBstellen, die nur bei einem gezielt veran-
laBten Funktionstest erfaBt werden.

So gelangt sowohl eine NF- wie eine ZF-MeBspannung (abgeleitete Gleichspannungen)
von der Demodulator-Baugruppe an die Eingange ST 1/27a und 27b und von dort zu

den Schwellenkomparatoren IS 7 (7), IS 8 (1) und IS 8 (7). Fur einwandfreie Funktion

darf die NF-MeBspannung einen Wert von +70 mV DC nicht unterschreiten und die ZF-
MeBspannung muB zwischen + 100 mV DC und + 170 mV DC liegen. Werden diese Wer-
te nicht eingehalten, dann zeigt der LOW-Pegel am Ausgang des AND-Gatters IS 11 (6)
einen Fehler in der Demodulator-Baugruppe an.

Die fur den Empfang von Zweiseitenband-Sendungen benétigte zweite Demodulator-
Baugruppe wird auf die gleiche Art geprift. Die MeBsignale dafir liegen an den Ein-
gangen ST 1/27c und 28b und werden mit Hilfe der Schwellenkomparatoren IS 7 (14),
IS 8 (8) und IS 8 (14) ausgewertet.

Mit dem Steuersignal am Ausgang ST 1/5a werden drei PegelmeBstellen auf der ZF-Fil-
terbaugruppe aufgerufen. Die Testsignale erscheinen als TTL-Pegel an den Eingangen
der Baugruppe BT 1800, und zwar vom ZF-Filter-Eingang an ST 1/25¢, vom Filter-Aus-
gang 1 an ST 1/26¢c und vom Filter-Ausgang 2 an ST 1/26b. Auch hier bedeutet wieder:
LOW-Pegel = Fehler.

An drei Eingéngen liegen Signale, mit denen angezeigt wird, ob optionale Zusatzbau-
gruppen im Empféanger eingebaut sind. An diesen Eingédngen erscheint ein LOW-Pegel,
wenn die entsprechende Zusatzbaugruppe vorhanden ist. Das gilt an Eingang ST 1/28a
fur die zweite Demodulator-Baugruppe, an ST 1/28c fur den Telegrafie-Demodulator und
an ST 1/30b fur die Zusatzbaugruppe Antennen-Diversity.

Mit LOW am Eingang ST 1/30a wird ein Fehler in der Zusatzbaugruppe Antennen-Diver-
sity angezeigt.

Uber die Adresseneingéange ST 1/17¢ bis 19b wird der Schreib- bzw. Lesebefehl tber-
mittelt.

Mit dem Lesebefehl — das bedeutet LOW am Ausgang vom NAND-Gatter IS 12 (8) —
geben die Bus-Transceiver IS 16 bis IS 18, gesteuert tber den Decoder IS 19, die Test-
ergebnisse an den Datenbus.

Mit dem Schreibbefehl — das bedeutet HIGH am Ausgang des AND-Gatters IS 11 (12) —
kénnen vom Datenbus tbernommen werden: ein 4-bit-Wort fur die LED-Auswanl, 2 bit fur
die Chip-Auswahl IS 16 bis IS 18 (Byte 1 bis Byte 3), 1 bit fur den MeBstellenaufruf auf
der ZF-Filterkarte und 1 bit fur die Sperrung oder Freigabe des Interruptbefehls.

Ein Strobe Impuls (LOW) am Eingang ST 1/19b veranlaBt die Ubernahme des Schreib-/
Lesebefehls vom Adresseneingang.

Das 4-bit-Wort fur die LED-Auswahl gelangt zum Decoder IS 13, von dem 11 der
Anzeige-LEDs an der Frontplatte der Baugruppe BT 1800 angesteuert werden.

Die Einleitung eines Funktionstests ist auch mit der Taste S 1 (TEST), die sich unter-
halb der LED-Reihe befindet, méglich. In diesem Fall wird Gber IS 14 die LED ,ZS* ein-
geschaltet und bei funktionierendem Mikroprozessor tber einen Schreibvorgang wieder
ausgeschaltet.
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4.3 Fehlersuche

Fur die Fehlersuche im Zusammenhang mit der Baugruppe BT 1800 gelten ganz allge-
mein die Richtlinien und Methoden wie sie bei allen &hnlichen Baugruppen mit Schal-
tungen in Digitaltechnik tblich sind.

Wegen der umfangreichen Schaltungstechnik und der Vielzahl der méglichen Fehlerar-
ten kann eine strenge, allgemein gultige Methodik zur Fehlerfindung auf dem kirzesten
Wege nicht angegeben werden.

Die Beschreibung der Wirkungsweise in Abschnitt 4.2 in Verbindung mit den Stromlauf-
planen, Bestickungsplanen und Kontaktbelegungslisten erméglichen jedoch das Loka-
lisieren von Fehlern.

Das Loéten an den Leiterkarten, auBer an den dafiir vorgesehenen Stellen (Létanschliis-

se, Lotbracken), ist zu unterlassen, weil dadurch die Schutzlackierung beschéadigt wird
und somit die Betriebssicherheit auf langere Sicht nicht gewéahrleistet ist.

4.31 Ausbauen der Baugruppe

Wenn eine als defekt erkannte Baugruppe ausgewechselt werden soll, sind die nach-
stehend aufgefiihrten Arbeiten in der angegebenen Reihenfolge auszufiihren:

1. Das Gerat durch Ausschalten stromlos machen.

2. Alle Steckverbindungen (insbesondere den Netzstecker) vom Geréat abziehen.
3. Die beiden Befestigungsschrauben der Baugruppe an der Frontplatte 16sen.
4. Baugruppe aus dem Baugruppentrager herausziehen.

4.3.2 Zerlegen der Baugruppe

Hinweis:  Baugruppe nur so weit zerlegen, wie es fir die Instandsetzung unbedingt
erforderlich ist.

4.3.3 Reinigen

Baugruppe mit einem weichen, sauberen Pinsel entstauben. Bei starker Verschmutzung
der Frontplatte kann diese mit einer milden Seifenlésung gereinigt werden. Keine ag-
gressiven Flussigkeiten verwenden!
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KENNZETCHEN

4.6 SCHALTTEILLISTEN
4e.6al EIGENTEST
BU 501

C 501

c 502 ees 504
c 505 ees 506
C 507

C 508

c 509 eee 511
C 512 ees 513
c 514 ses 515
GR 501 eee 510
GR 511

GR 512

GR 513

IS 501 eee 502
IS 503

IS 504

IS 505

IS 506

IS 507 see 508
IS 509

IS 510

IS 511

IS Si12

IS 513

IS 514

IS 515

IS 516 see 518
IS 519

IS 520 eee 522
L 501 ess 503
R 501

R 502

R 503

R 504

R 505

R 506

R 507

R 508

R 509

R 510

R 511

R 512

BT 1800

BENENNUNG

BU=ST=KOMBINATION
TANTALKONDENSATOR
KF=KONDENSATOR
KF=KONDENSATOR
KERAMIKKONDENSATOR
TANTALKONDENSATOR
KF-KONDENSATOR
KF=KONDENSATOR
KF=KONDENSATOR
LEUCHTDIODE
LEUCHTDIODE
REFERENZDIODE
LEUCHTDIODE
HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.

HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.

HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.
HALBLEITERSCHALTG.

DROSSEL

SCHICHTWIDERSTAND

SCHICHTWIDERSTAND

SCHICHTDREHWIDERST

SCHICHTWIDERSTAND

SCHICHTWIDERSTAND

SCHICHTWIDERSTAND

SCHICHTWIDERSTAND

SCHICHTWIDERSTAND

SCHICHTWIDERSTAND

SCHICHTWIDERSTAND

SCHICHTWIDERSTAND

SCHICHTWIDERSTAND

BT 1800

SACH = NR.

5L.4532.001.17
5L.5275.001.84
5L.5245.001.74
5L.5245.001.64
5L.5224.003.13
5N.5271.023.37
5L.5245.001.64
5L.5245.001.72
5L.5245.001.64
5L.5586.002.64
5L.5586.002.65
5L.5532.205.07
5L.5586.002.64
5M.5441.222.95
5M.5441.220.65
5M.5441.220.73
5M.5441.223.99
5M.5441.223.82
5M.5443.220.56
5M.5441.222.92
5M.5441.220.64
5M.5441.223.03
5M.5441.220.67

5L.5441.022.58
5M.5441.222.93

5Me5441.223.51
5M.5445.220.28
5M.5441.220.77
5M.5446.220.02

5L.5053.008.95

5N.5102.002.73

5N.5102.003.28

5M.5135.220.49

5N.5102.003.22

5N.5102.003.28

5N.5102.002.97

5N.5102.002.93

5N.5102.002.97

5N.5102.003.08

5N.5102.003.20

5N.5102.003.36

5N.5102.002.89

ELEKTRISCHE WERTE = BEMERKUNGEN

52.1829.510.00 SA (02>

4POL APPARATEDOSE TYP RA 0304 N

UF 6,8 +=20% 25 V

ETR 3/TAD 45322/7340

UF 0,68 +-10 ¥ 50 V MKS 2 /MKT 1.68
UF 0y1 +=10 % 50 V MKS 2 /MKT 1.68
PF 100 += 5 X NP 0

5 X5 100 V 8123-141/CLC905

UF 22 +=20% 15 V

M39003/01~-2272 (CSR13)

UF 0,1 +=10 % 50 V MKS 2 /MKT 1.68
UF 0,47 +-10 %X 50 V MKS 2

UF 0,1 +~10 % 50 V MKS 2 /MKT 1.68

ROT 1.801.9066

GRUEN 1.801.8031

I- BIX 55/C 4 V 7 IPD 4,7
ROT 1.801.9066

SN 54LS123 J /RMeeoeJd/S..B/DM.od
5L.5441.017.68 MIL-STD-883 B

SN 54LS 08 J /..DM/S..A/DM..J7
TeeD2 5L.5441.017.46 MIL-STD-883 B
SN 54LS 86 J /DMe.J/..DM/RM..J
5L.5441.017.51 MIL-STD~883 B

SN 54LS 14 J /..DM/RM..J/DM..J/
SesF 5L.5441.020.48 MIL-STD-883 8
SN 54LS 21 J /<.DM/S..A/DM..J/
TeeD2 5L.5441.017.50 MIL-STD-B83 B
LM 124 J /LMeoF/SGeeJ/CMael
5L.5443.006.57 MIL-STD-883 B

SN 54LS 05 J /..DM/DM..J/..F7
TeoaD2 5L.5441.017.39 MIL-STD-883 8
SN 54LS 04 J /<««DM/DMeaJ/eF/
Te.D2 5L.5441.017.38 MIL~-STD-883 B
SN 54LS 11 J /..DM/S..A/DM..J/
TeeD2 5L.5441.017.48 MIL-STD-883 B
SN 54LS 20 J /..DM/DM..J/..F/
TeeD2 5L.5441.017.42 MIL=-STD-B883 B
SN 54 159 J DEKODER

SN 54LS T4 AJ /SN..AF/SN..AJ
5L.5441.021.59 MIL-STD-883 B

SN 54LS373 J /DM..J/AMZI8173DM/
SeeF 5L.5441.020.30 MIL-STD-883 B
SN 54LS244 J /SNeaJ/Se.F/..DM/
DMeoJ 5L.5445.001.43 MIL-STD-883 B
SN 54LS139 J /SNJ..J/DM..J
MIL-STD883B DEKODER

CD 4050 BF /MCl..BAL/CD..BMJ

~M0OS= 5L.5442.004.50 MIL-STD-883 B

UH 20 =30+50% 0,02 OHM
TYP R8/20-00605410

KOHM 1 += 5 % 0,25 W RC 07 GF 102 J
KOHM 180 +- 5 % 0,25 W RC 07
GF 184 J

KOHM 100 +-10% 0,5 W LIN

RJ 24 CW 104

KOHM 100 +- 5 % 0,25 W RC 07
GF 104 J

KOHM 180 += 5 % 0,25 W RC 07
GF 184 J

KOHM 10 += 5 % 0,25 W RC 07
GF 103 J

KOHM 6,8 += 5 % 0,25 W RC 07
GF 682 J

KOHM 10 +=- 5 % 0,25 W RC 07
GF 103 J

KDHM 27 += 5 % 0,25 W RC 07
GF 273 J

KOHM 82 +~ 5 % 0,25 W RC 07
GF 823 J

KOHM 390 +- 5 X 0,25 W RC 07
GF 394 J

KOHM 4,7 +- 5 % 0,25 W RC 07
GF 472 J

SA 01



KENNZEICHEN BENENNUNG SACH = NR. ELEKTRISCHE WERTE = BEMERKUNGEN

R 513 SCHICHTWIDERSTAND 5N.5102.003.12 KOHM 39 4= 5 % 0,25 W RC 07
R 5164 SCHICHTWIDERSTAND 5N.5102.002.71 g§H3§§0J+- 5 % 0525 W RC 07
R 515 SCHICHTWIDERSTAND 5N.5102.002.69 g:H8§;0J+- 5 % 0525 W RC 07
R 516 ees 525 SCHICHTWIDERSTAND 5N.5102.002.61 g:NéggoJi- 5 % 0,25 W RC 07
R 526 SCHICHTWIDERSTAND 5N.5102.003.04 ggH:BiBJ*- 5 % 0,25 W RC 07
R 527 seses 530 SCHICHTWIDERSTAND 5N.5102.002.89 gguﬁsz.: +=- 5 % 0,25 W RC 07
R 531 eees 534 SCHICHTWIDERSTAND 5N.5102.003.14 i;H:7z7J+- 5 % 0,25 W RC 07
R 535 SCHICHTWIDERSTAND 5N.5102.002.61 g:ﬂ4;gOJ#- 5 % 0,25 W RC 07
R 536 R=KOMBINATION 5L.5413.002.72 g; 23;MJ470 += 2 % 042 W

MSP08A01474G/420GH4T4X2PD/4308R=101~

N 501 DRUCKTASTE 5L.4623.002.30 1POL 1X21 60V 045A SW
TYP C42 315-A11 A2

ST 501 STECKERLEISTE VG 95324 5L.4561.005.95 96P0OL VG95324A96

SA 02 BT 1800



Kurzzeichen

Kontakt (—Eingang) Name, Bedeutung Definition, Pegel
Nr. (< Ausgang)
1a, b, ¢ - Stromversorgung +5V 0,1V
2a, b, c L Masse verbunden mit BU 1/2
3a - Spannung fur Option +12V +0,5V, verb. mit BU 1/1
3b - Spannung fir Option —-12V =0,5V, verb. mit BU 1/4
3c - MeBspannung +12V £05V
4a, b, c nicht belegt
5a - MeBstellenaufruf Filterkarte L = Aufruf Filterkarte
5b, ¢
nicht belegt
11a, b, ¢
12a ~ 100 Hz, Bit A TTL
12b - 100 Hz, Bit B TTL
12¢ - 100 Hz, Bit C TTL
13a - 100 Hz, Bit D TTL
13b - 10 Hz, Bit A TTL, Verbindung mit ST 1/31c
13c - 10 Hz, Bit B TTL, Verbindung mit ST 1/32a
14a - 10 Hz, Bit C TTL, Verbindung mit ST 1/32b
14b =5 10 Hz, Bit D TTL, Verbindung mit ST 1/32¢c
14c
nicht belegt
17a, b
17¢c — Adresse 0
18a =¥ Adresse 1
18b — Adresse 2 TTL, CMOS-Eingang
18c Adresse 3
19a - Adresse 5
19b . SHEES [ TTL, CMOS-Eingang,
L 2 aktiv, Puls =100 us
19¢ — Datenbus 0 1
20a > Datenbus 1
20b — Datenbus 2
20c > Datenbus 3 L TTL, CMOS-Eingang,
21a «— Datenbus 4 Tri-State-Ausgang
21b — Datenbus 5
21c — Datenbus 6
22a = Datenbus 7 J

(Fortsetzung auf Blatt 2)

Kontaktbelegungsliste
Steckerleiste ST 1
BT 1800 Anlage 3, Blatt 1



(Fortsetzung)

Kurzzeichen
Kontakt (—Eingang) Name, Bedeutung Definition, Pegel
Nr. (< Ausgang)
22b « Interrupt L = Auslésung, Open-collector
22¢ » Fehler AO 1710 TTL, L 2 Fehler
23a - Fehler NS Verbindung mit L 2 Fehler,
Quelle: Open-collector
mit R gegen +15V
23b > Heizung Frequenznormal TTL, L = Fehler
23c - Oszillator-Synchronisation TTL, L oder H 2 in Ordnung,
Impulse
(Perdiodendauer =40 ms)
2 Fehler
24a - 1. Oszillator-Pegel TTL, L = Fehler
24b - 2. Oszillator-Pegel TTL, L = Fehler
24c - Uberspannung an ES L = Uberspannung (Auslésung),
Open-collector;
verbunden mit BU 1/3
25a, b nicht belegt
25¢ » ZF-Pegel Filtereingang TTL, L = Fehler
26a - ZF-Pegel Filterausgang 1 TTL, L = Fehler
26b = ZF-Pegel Filterausgang 2 TTL, L 2 Fehler
26¢ nicht belegt
27a - NF-MeBspannung DE DC, > +70mV = in Ordnung
27b - ZF-MeBspannung DE DC, (+100mV =U=+170 mV)
2 in Ordnung
27c g NF-MeBspannung 2. DE DC, > +70mV = in Ordnung
28a —> Abfrage 2. DE (Option) TTL, L 2 2. DE vorhanden
28b - ZF-MeBspannung 2. DE DC, (+100 mV =U= +170 mV)
2 in Ordnung
28¢c - Abfrage TD (Option) TTL, L 2 TD vorhanden
29 a, b, c nicht belegt
30a > Fehler AD TTL, L = Fehler
30b - Abfrage AD (Option) TTL, L 2 AD vorhanden
30c nicht belegt
31a, b nicht belegt
31c « 10 Hz, Bit A TTL, Verbindung mit ST 1/13b
32a < 10 Hz, Bit B TTL, Verbindung mit ST 1/13c
32b e 10 Hz, Bit C TTL, Verbindung mit ST 1/14a
32c < 10 Hz, Bit D TTL, Verbindung mit ST 1/14b
Kontaktbelegungsliste
Steckerleiste ST 1
BT 1800 Anlage 3, Blatt 2



Adressierung

Kontakt-Nr. ST1/ | 19b | 19a | 18c | 18b | 18a | 17¢c
AdreBbus-Bit - 5 3 2 1 0
Daten einschreiben H H H H L
Daten auslesen H H H H
Mit STROBE = L wird die Adresse ibernommen T
Daten
@ Schreibrichtung
Kontakt-Nr. ST 1/ |22a|21c | 21b | 21a | 20c | 20b | 20a | 19¢c
Datenbus-Bit Fs 6 5 4 3 2 1 0
Interrupt frei L
Interrupt gesperrt H
LED leuchtet AO L L L H

TZ L. [ H H

ES L L H L

HT L H L L:

Fl L H L H

DE H L L L

DE Il H L L. H

TD H L H L

AD H H L H

ZS H L H H

TEST ENDE H H L L
Byte 1 L L
Byte 2 L
Byte 3 H L
MeBstellenaufruf Filterkarte L

Zuordnung der TTL-Pegel
far AdreB- und Datenbus
BT 1800 Anlage 4, Blatt 1




® Leserichtung

Kontakt-Nr.

ST 1/

Datenbus-Bit

Byte 1

Fehler in Stromversorgung NS/NB
Heizstrom fur Frequenznormal zu hoch (AO)
Oszillator nicht synchron (AO)

Pegel von 1. Oszillator zu niedrig (AO)
Pegel von 2. Oszillator zu niedrig (AO)
Uberspannung ES

Fehlermeldung AD

Funktion Testaufruf

Byte 2

ZF-Pegel am Eingang FI fehlerhaft
ZF-Pegel am Ausgang 1 von FI fehlerhaft
ZF-Pegel am Ausgang 2 von FI fehlerhaft
2. Demodulator fehlerhaft (DE 1)

1. Demodulator fehlerhaft (DE)

2. Demodulator vorhanden (DE Il)
Telegrafiedemodulator vorhanden (TD)
Antennen-Diversity vorhanden (AD)

Byte 3

100 Hz, Bit D
100 HZ, Bit C
100 Hz, Bit B
100 Hz, Bit A
10 Hz, Bit D
10 Hz, Bit C
10 Hz, Bit B
10 Hz, Bit A

BT 1800

22a | 21c | 21b | 21a | 20c | 20b | 20a | 19¢c
7 6 5 4 3 2 1 0
L
L
L
L
L
L
L
H
L
L
L
L
L
L
| L
L
X
X
X
X
X
X
X
X

Zuordnung der TTL-Pegel

fur AdreB- und Datenbus
(Fortsetzung von Anlage 4, Blatt 1)
Anlage 4, Blatt 2




L e A

Standa!

PANY L Ml B WY A

4,87

[A800/3

A bavd BITE (Funktionslesi)

WU,

———————— o o e e e e e o e e e e Rt
Schritt Rauvgruppe Einstellunag Fehler-Nr,
Flogieche "1" durch Fregenzdeco,
F100Me 1OHz wohieben,
IDurch Fuffer bhyied (IE818:
I Pleswen

@1 n-

ot e seve ats soee Seed Semn smme bt Seet Sree mew feme bewe Fese S4ss Gwem Sews S04 seus Seee Gees sase seve st G fhee sem ceue beve Seee Lite S SSeT Seet SHTS Seme Sees Shet Sebe Gewe Sems e FeNe Fese Sew Sees e Seas Sewe bewe T0ew e ee Seew Sed idhe Feue Mot s Seee e Seet Gwer Sese Gewe ees ewm ewe Sewe et se +
P P Moo e L 10 He,Fuehler avf Filteckar te 8& (HT

! laktiv
| I Mesvurig 2F-Fueuel am Filtereing,
i | { Comparator FI 1710) )
———————— +.—.—_——.—.-—-—4—-_......._..--..—..{..-——._...._._..-——-—--—-———-...-....-.-———---—.—--———--—...............
IFilterkartle IMessuny ZF-Pegel
I lder Filterkarte 2u DEI
| I ¢ Comparater FIi 1710)
________ o o o e e e oo it e o e e o 420 e o i m o o et s B0 e S $000 G s s e S e 000 o B s e S50 S0 s s Face ew o s 02t
4 [Filierkarte | Mecsuny ZF-Peuel am Ausgand
] lder Filterkarte zuv DEZ
] ¢ Comparater FI 1710}
———————— +.—._..._.__._._.........._.._.............+__.___._..—'——..._.___...._..._._._.__.__.._.___._.._
fDemodulatori FOH , Fuehler aus,FIR fast,
| IMessung NF-Pegel 1
] P Coemparator Bite )

am Ausaainy

IFilierkarte [Filtlertest )
___________ o e oo crve e e e s0m mn 202 o e e s o 2 e e o G 4298 S92 4509 e e e o e e e S0 e S i i S S e SOr4 G20 S50 b i S200
7 I Democdulatord fa) ALE

] i 0Hz,EBFO 1TkkHe (BE=10kHz
| Messung NF-Pegel 1
¢ Comparator Bite )
b)Y J3E fast Q&R
I FR=-2.9 kHz,BE=10kHz

89 (DE1) I

I Messung
le) J3E sl
i FR=+2.8
I Fessung

NF-Peoel 1
USHk

kHz ,BR:=10 kHz
NF-FPegel 1

8%

(DET)D

ld) EEE
I FR==-2.53
I Messung

Glow
kHz

NF-Pegel i (DE1)

I REE «liow
[FR=+2.,8 kHz
| Mecwung NrF2
1 ¢ Comparator Bite )
oo e o s on0n 4 e e e bt e e it o s a0 0, a0 S e e o s e 2 oo s 2mt 0220 o G e G208 S 4290 S S o100 G S e S0 0 S 200 S e G S e
k4 I Telegrafie-Dem la) FI1E

| | TTY ein,ZL invers,
BR=10kHz
Messen Mark/Spece Diode
( Kanal C I8 81335 )
F1iR
FR=-3G0 Hz
Mewssen Mark/Space
F1c
FRa=4+U00H
i fark/Space

FR=50Hz

21 (TD )

b)

Diode 91

G Diode AT

10
FR==3500HZ
Mosuen Mark/Space

g1

I
I
|
|
]
]
|
|
]
|
|
| Diode
]



— et e v s s s sees mene o 220 st s s e 4558 S0 s e s s s sebs e bons S e St e S0 4RRE S04 4R 2004 R 00 108 Sk Hee Ak S e S0 SeRS AR 410 e S0 41 Snrn S S 008 St A s e S5 S8 v St F41e e S o et S s o e sons s s
ia I Ted@orafie- | F7F | I
FZusatz IHuw 400Hz,Codes,Anz, Kanal?d, I I
I ITZ invers I s -
| la) I |
| | FR=G00Mz | |
| | Messen MarkSSpace Diode | €2 (TZ ) |
J [ | ]
i I FR=-150H:z I
| | Meveen Fark/Seace Diode I 92 (TZ )
i Ched |
! ) FR=-150M: |
| I Meusen Mack/Space Dlode } 92 ATE| )
I I ¢id i
i b FR=-G00H2 J
| H Mitosen Mark/Spece Diode I 22 (T2 )

B e e B e e e T T TSNP pRSCTRIpRR S SRS SPISPER PR
Bandiirel te O, Eperefe ) Oy Duechd ol Unt. Duechl, | Unit.Sperfr.,
_______________ o e oom oo o o o e et e e e o o e oo ot 4400 e s o e s e ote S e e St o e S stre $208 oo s s oo o s0ne 4 o Som e e e S2me e o e 2 e S o S S
100 M. Vo1E0 R | GO0He I =30H« I —130 H:

..................... e e oot o e s e et e s e e s e s o S0tn sats G0 e e o e 1wt e St e St e st b0 s S oo s s o4t 2o o S e ene i 240 o et S S o 2o 200 20 e
300 Hz I 300 Hz i1G0Hz I =130kz | =300 H:
________________ e e cese oo e s om0 e e e e 2 2o e s e s e S0 e 2 e 000 S0 o e o e S0 e Smen e o ot S42n o s e o S oo o e s e S i G200 o b S G
600 Hz | GO0 Hz 1 300H« | =300Hz b =500 Hz
————————————— e e e e e o e et e e e e e
1 kHz I 800 Hz 1300H: I =500H:z I =800 Hz
P e e o e e e e e e o e Y ——
. O kHz I 1.3 kHx 1 730Hz I =750Hz I =1.3 kHz
————————————— o e o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e
3 kHe | 2.2 kHz 11.3 kHz | -1.,3 kHz I =-2.2 kHz
—————————————— B e et et S
3 kHz b 2.9 kHz 2.2 kHi I =-2.2 kHz I =2.9 kH«
_______________ oo e oo e s o e s o e e snoe o oo e ot e o o e e G e s o e e e S ot e S s e s e e e S S e o e e e e o s S e S oo
b KHe I 4.0 kHz 12,9 kH: I =2.9% kHz I -4.0 kHxz
_____________ S s e s o o o e s e e e et e a0 o o et S0 et e 2mne o et e S0 et 60 s o e e o ot s oS00 s G s e G0 s s S s o S0 e it
10 kHz &G, 0 kHz 14,0 kitz I =4.0 kHz I =20.,0 kH«
e e e e e o e e o e e o e e
USH I 9.0 kHz 2.8 kHz 1 2890 Hz I =-1.0 kHz
————————————— e e e o e e e e e e
OSK I 1.0 kHz | -20306 H: I =2.8 kHz I -3,0 kHz
————————————— o e e s e e e e e s e e e e e e e
%) Fregquaen: = am Oszillator eingestellte Empfangsfrequenz

Neg, Freguenz = 30 MHz2 - JFreql 3 Rit Pouse, Freg, = 0



Fale: "D _TXT:RE _E&1"

é Granc: 4,0,87

________ o o o e e e o St e b s i e s 53 5 e e S e S o e o e e e S 2 B S S 58 e o e O 08 2 S o i e et

Schritt IFilter JEinstelluna
q-._........._..._..'.._........._..—....»«......«_.-.--..--..—.--4‘—--—-—-—'.--.—-—....-«.---.---u——-—-—.—..«.._............,,....-.._......-wm.—-n.-_....._.—...............u._._......____....—*.
1 F10KMH2 IVorwingtellung:
i 10 He , M1 Fest,Mux=Kanal Y,%0i0m,. Regelung, o
| I Remo te BFO ™ TkHz ,Pew., Frec, MW-Umsch >1.6 e, |

i IRegelapannung MESSaen,

e e s s el st e o e s s st v s 0 e, o 4 i S B S G S o, i 8 0 a0 5 i i o e e it

& Pk Handrecelony einstellen,
i Ioredgies e Regelespannung vebes DACER ale”
! PHandregelepannung einsiellaen und schrittwelse
! bauf Optimum winstelilen.
Pkileinetets Bewt, i
PF i@ ter eingtall,

278005, 00:200% S0 s s s eeme woms ooy S oo 0240, 0928 5F0F 80080000 sven men e s 489, $990 S 00 0510 b ey 42008003, 0000 4203 8000 8000, 20K 2001, 08D, S¥e0 2003 P e eaon e, e, 2800 Ao o000
PEandored te vnd Filterpldtz dew gepruef ten

JFilters anzeiaern,

Fldere Sperecfreq. winstellen ond IF_Pegel messen
ilbere Durchiossefreu, eawnstellen und ZF _Pegel mMmessen
I teirwe Duccnlassfeeg, einstellen und ZF Pegel messen
IUntere Sperrfreq. einclellen und ZF _Fevel mMebsen

B | I FEmpfasnger einclellen wie vor dem Teet

——e voee 'caee bame o —— bne toee B e S e e e e o+

ehiierfalle ERFE 87 anrerysn und Messung beenden,

3.
m



